
進行係䠄 保黒 䠅
計᫬係䠄 武知 䠅

9:30 出席確認

挨　拶 䠄石井䠅

石川研 B-01 減㏿型微ᑠ電子源の発散角特性䛻関す䜛研究 ED10006 一木 信一

B-02 䜲䜸ン䝡ー䝮の減㏿電極系の省電極䛻関す䜛研究 ED11005 井ཱྀ 拓弥

B-03 ప䜶䝛䝹䜼ー䝪䝻ン䜲䜸ン䝡ー䝮の空間電荷中和䛻関す䜛研究 ED11006 石黒 武周

保黒研 B-04 ソ䝣䝖䜴䜵䜰無線の教育用䝅䝇䝔䝮䛻関す䜛研究－䝝ー䝗䜴䜵䜰の開発－ ED11060 長尾 旭

B-05 ソ䝣䝖䜴䜵䜰無線の教育用䝅䝇䝔䝮䛻関す䜛研究－ソ䝣䝖䜴䜵䜰の開発－ ED11017 宇㔝 元貴

B-06 地域連携のための情報発信䝅䝇䝔䝮の開発 ED11034 河村 彩人

B-07 静⬦認証の精度向ୖ䛻関す䜛研究－静⬦画像の自動補正－ ED11051 棚瀬 史隆

B-08 講義動画の自動編㞟䝅䝇䝔䝮の開発－白ᯈ領域の自動抽出－ ED11055 土田 ᑘ斗㧘木 健司
B-09 講義動画の自動編㞟䝅䝇䝔䝮の開発－過去の画像情報を用いた㞀害物除去－ED11002 阿知和 ༟郎

B-10 講義動画の自動編㞟䝅䝇䝔䝮の開発－映像の自動ษ䜚出し䛸䜶ンコー䝗－ ED11054 垂見 洸祐

12:00 昼食

13:00 長坂研 B-11 R㻻㻿の仕組み䛸自律走行䝻䝪䝑䝖の制御㻔㻝㻕 ED11039 神保 一真

B-12 㻾㻻㻿の仕組み䛸自律走行䝻䝪䝑䝖の制御㻔㻞㻕 ED11033 河地 భ亮

B-13 㻢脚歩行䝻䝪䝑䝖䛸㻞足歩行䝻䝪䝑䝖の制御 ED11001 足立 圭

B-14 㻻㻰㻱䛻䜘䜛㻢脚歩行䝻䝪䝑䝖用距離䝉ン䝃の開発 ED11070 冬㔝 衛

B-15 逆運動学を用いた䝻䝪䝑䝖䜰ー䝮の軌道制御 ED11080 ୕谷 健太郎

B-16 垂直壁面の昇降動作のための䝻䝪䝑䝖䝝ン䝗の開発 ED11077 前澤 健太

B-17 軽㔞化を目指した䝻䝪䝑䝖䜰ー䝮の設計䛸製作 ED11013 井ୖ 祐司

B-18 A㻰変換䛻䜘䜛䝃ー䝪䝰ー䝍ーの消費電力計測 ED11064 林 佳祐

䠄休憩䠅

石井研 B-19a 䝞䜲䜸䝉ン䝃ー用䝖䝷ン䝇䜲ン䝢ー䝎ン䝇䜰ン䝥㻔TI㻭㻕䛻関す䜛検討 ED11020 岡㔝 拓也
B-19b ED11047 竹ෆ 遼

B-20a 㻯㻹㻻㻿఩相同期䝹ー䝥㻔㻼㻸㻸㻕の回路構成技術䛻関す䜛検討 ED11008 泉 貴文
B-20b ED11077 馬場 快東

B-21a 㻯㻹㻻㻿電圧制御発振器㻔㼂㻯㻻㻕の㧗性能化䛻関す䜛検討 ED11024 加藤 隆史
B-21b ED11031 川崎 ᫭ᖹ

講　評 䠄石川䠅

　　   　予　　 鈴　　 㻝鈴：発表終了㻝ศ前　　㻞鈴：発表終了᫬間　　㻟鈴：質疑応答終了᫬間

ᖹ成㻞㻢ᖺ度電子情報工学科༞業発表会䝥䝻䜾䝷䝮　　　　　㻮会場 㻔9㻞㻞教室㻕
2015.2.17

　   　　発表᫬間  　㻝人：㻣ศ㻔発表㻕+㻟ศ㻔質疑応答㻕　㻞人：㻝㻞ศ+㻡ศ　㻟人：㻝㻢ศ+㻣ศ　以降㻝人増え䜛毎䛻㻠ศ+㻝ศ追加


